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cODIGO PC02-IM-1

EQUIPO Camara de alta velocidad NOVA R5 - 4K

DESCRIPCION DEL

EQUIPO

Caracteristicas generales:

Sistema operativo Microsoft Windows, incluidos: 8.1, 10 (32/64 bit)
Dimensiones: 120 x 120 x 223,2 mm

Peso: 3.5 kg

Opciones de memoria de grabacion interna: 16, 34, 64, 128 GB

Especificaciones de rendimiento de la camara:

Rendimiento de cuadro completo: 1.250 fps (4096 x 2304 pixeles)
Velocidad méxima de fotogramas: 200.000 fps (2048 x 8 pixeles)
Tiempo minimo de exposicion: Obturador electrénico global 0.2us seleccionable
independientemente de la velocidad de fotogramas (sujeto a control de exportacion)
Mecanica robusta, obturador de calibracién: caracteristica estandar.
Rango dindmico (ADC): 12-bit monochrome 36-bit color
Regidn de intereses: seleccionable en escalas de 128 pixeles (horizontal) x 8 pixeles
(vertical)
Entradas de activacion: seleccionable +/- TTL 5V y entrada switch (puede
configurarse NO o NC)
Retraso del disparador: Programable en disparadores de entrada/salida
seleccionados: resolucion de 100 ns.
Entrada/salida:

o Entrada: disparador (TTL/Switch), sync, ready, event, IRIG.

o Salida: disparador, sync, ready, rec, exposure.
Modos de disparo: Start, end, center, manual, random, random center, random
manual.
Entrada de cddigo de tiempo: IRIG-B (seleccionable al principio o al final de la
exposicion del cuadro)
Sincronizacion externa: +/- TTL 5Vp-p frecuencia de sincronizacién variable
Interfaz de control de camara: Ethernet 1/0 Gigabit de alta velocidad
Visualizacion de datos de imagen: velocidad de fotogramas, velocidad de obturacién,
modo de disparo, fecha/hora, estado, tiempo real / tiempo IRIG, recuento de
fotogramas, resolucién
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Formatos de imagen guardados: BMP, TIFF, JPEG, PNG. RAWW, MRAW, AVI,
MOV

Datos técnicos del sensor de imagen:

Tipo de sensor: Proprietary Design Advanced CMOS
Resolucion maxima: 4096 x 2304 pixeles
Tamario del sensor/Diagonal: 26,62 x 14,98 x 30,55 mm
Tamafrio del pixel (microns): 6,5 um x 6,5 um
Eficiencia cantica: TBD
Fill factor: TBD
Matriz de colores: Bayer CFA (sensor Unico)
Sensibilidad a la luz:
¢ SO 10.000 monocromos
e S0 5.000 color
o (Sensor monocromatico equivalente ISO 160.000 incluida la respuesta IR
cercana)
Obturador: Obturador electronico global de 2.0 ys independiente de la velocidad de
fotogramas

Entorno operativo:

Temperatura de funcionamiento: de -10 a 45°C

Temperatura de almacenamiento: de -20 a 60°C

Humedad: 85% o menos (sin condensacion)

Enfriamiento: Refrigeracion por ventilador interno (compatible con el modo de
apagado del ventilador)

Choque operacional: 30G, 11 ms, 6-axes 10 times/axis

Alimentacion:

o Alimentacion de CA (con adaptador suministrado): 100 a 240V, 50 a 60 Hz
e Alimentacion de DC (entrada principal): 22 a 32V, 120VA
e Alimentacion DC (entrada de bateria) 22 a 32V, 120VA

CUALIFICACION DEL , - o . N iy

- Se exige la certificacidn y capacitacion acreditada por la realizacion del curso de oficial
PERSONAL TECNICO o . e .
QUE OFRECE EL fje formamon mparhdo por gl personal del proveecjor. El Responsable Cientifico podra
SERVICIO impartir formaciones capacitantes a nuevos usuarios.
CUALIFICACION Se exige la certificacidn y capacitacion acreditada por la realizacion del curso de oficial
PARA SU USO EN de formacion impartido por el personal del proveedor. El Responsable Cientifico podra
AUTOSERVICIO impartir formaciones capacitantes a nuevos usuarios.
UTILIDAD Anélisis de procesos de ebullicién subenfriada en proyectos desarrollo de sistemas

de refrigeracion para vehiculo eléctrico.

Empleo para PIV, velocimetria de imagen de particulas, en flujos de gases. Sistemas
de proteccion de soldadura.
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Uso en estudios de aerodindmica externa, desarrollo de mejoras en disefio de drones
de ala fija y multirotor

Caracterizacion de flujos aéreos en modelos de vias respiratorias artificiales

GUIA DE USO Para la utilizacion la Camara de alta velocidad NOVA R5 — 4K se atendera al protocolo
de uso recogido en el siguiente enlace:
http://cintecx.uvigo.es/wp-content/uploads/2022/07/Protocolo_Uso_PC02-IM-1.pdf

MANTENIMIENTO Las tareas de limpieza, calibracién y actualizacion de software seran llevadas a cabo
por el Personal Técnico encargado o Responsable cientifico del equipo.

VERIFICACIONES Se realizaran verificaciones de funcionamiento antes de cada servicio.

La verificacién sera llevada a cabo por el técnico de apoyo correspondiente o por el

responsable cientifico del equipo, que las registraran en LIMS en su correspondiente
apartado.

Procedimiento:

Se verificara el correcto funcionamiento realizando una grabacién de prueba.
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Equipo: Photron NOVA R5-4K Cadigo: PC02 IM-1
RELACION DE COMPONENTES
Nimero | Uds. Equipo 4

Camara NOVA R5-4K

Tripode Quick-Release

Adaptador de corriente.

Cable AC

Controlador iluminacién LED

Adaptador de corriente iluminacién

O 0 0 6 © o 6

Cable AC iluminacion
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Nimero

Uds.

Equipo

v

2 Fuente de luz

@ 1 Objetivo

2 Cable alimentacion fuentes de luz
2 Filtros opticos

® &

Cable de red RJ45
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Equipo: Photron NOVA R5-4K

Cédigo: PC02 IM-1

UBICACION
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